Algoritimo: Metodo da Eliminacdao de Gauss ( Solucao de Sistemas Lineares)

inicio
inteiro: i,j,k,n;

tipo m1 = matriz (1:4,1:5) real;
ml: a;

tipo v1 = vector (1:4) real,;

vl: X;

real soma;m

n <--4;
soma <--0;

imprima (“Entre com a matriz aumentada 'a' do sistema AX = B”);
leia (a);

para k de 1 até n-1 faca
para i de k+1 até n faca
se a(i,i) < -- 0 entao
imprima (“Termo a(i,i)=0. Considerar pivoteamento parcial”);
senao faca

m <-- a(i,k)/a(k,k);

fim se;

para j de k+1 até n+1 faca

|a(i,j) < a(i,j) - m*a(k.j) ;

fim para;

| fim para;

fim para;

para i de n até 1 passo -1 faca
soma<-- 0;
para k de i+1 até n faca
|soma <-- soma + a(i,k)*X(k);
fim para;
se a(i,i) <-- 0 entdo
| imprima (“Termo a(i,i)=0. Considerar pivoteamento parcial”);
fim se;
X(i) <-- (a(i,n+1) - soma) / a(i,i);
fim para;

imprima(“ A solucdo procurada ¢ X=",X);
fim.



